
El objetivo de la asignatura consiste en introducir al alumno a la aplicación de la Robótica en los procesos industriales, 
desarrollándose la actuación docente en dos líneas:
1.- Desarrollar los conocimientos necesarios para que el alumno sepa qué es un Robot Industrial, qué elementos posee, cómo 
funciona, qué aplicaciones tiene y cómo se implanta.
2.- Introducir al alumno en el uso de una herramienta de simulación de entornos robotizados, para adiestrarle en los procesos de 
implantación de robots.

5. Descripción general de la asignatura

7. Objetivos de la asignatura - Resultados del aprendizaje

(E) Nuevas tecnologías. Gestión de sistemas avanzados de fabricación (FMS-CIM). fabricación Asistida por 
Ordenador y Sistemas avanzados de Fabricación. Robótica en producción.

Indispensable (4)
Competencia Nivel

8. Unidades didácticas

1.  Introducción a la Robótica: Perspectiva histórica, componentes, especificaciones y clasificación de los robots.
2.  Cinemática de Robots. Posición: Posición y orientación de un sólido rígido en el espacio, modelización cinemática del robot, 
problema directo e inverso.
3.  Cinemática de Robots. Movimiento: Relaciones diferenciales, jacobiano del robot, problema directo e inverso, singularidad.
4.  Planificación de Trayectorias : Generación de trayectorias en los espacios de nudos y cartesiano.
5.  Programación de Robots: Programación de robots por guiado y por lenguaje.
6.  Los Robots en la Industria: Ventajas e inconvenientes de la robotización, aplicaciones en diferentes tareas, estadísticas de 
implantación de robots.
7.  Implantación de Robots: Aspectos técnicos, sociales y económicos. Simulación de entornos robotizados.
8.  La seguridad en la Robótica: Causas de accidentes, sistemas de seguridad, sistemas de control y normativa.
9.  El control de las prestaciones del robot: Precisión, repetibilidad y resolución. Niveles de calibración. Proceso de calibración. 
Evaluación de prestaciones.
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9. Método de enseñanza-aprendizaje
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6. Asignaturas previas o simultáneas recomendadas

Handbook of industrial robotics
Robótica industrial : Fundamentos y aplicaciones
Fundamentos de robótica
Mecánica de robots
Integrated simultaneous design for robotic assembly
Introduction to robotics : Mechanics and control
Foundations of robotics : Analysis and control
Robot analysis and control

Nof, Shimon Y.
Rentería, Arantxa
Aracil Santonja, Rafael
Mata Amela, Vicente
Rampersad, Hubert K.
Craig, John J.
Yoshikawa, Tsuneo
Asada, Haruhiko
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10. Evaluación
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UD: Unidad Didáctica. TA: Teoría de Aula. SE: Seminario. PA: Práctica de Aula. PL: Práctica de Laboratorio. PC: Práctica de Campo. PI: Práctica 
de Informática. EVA: Actividades de Evaluación. TP: Trabajo Presencial. TNP: Trabajo No Presencial.
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